Mala wibracja, swietna Technika

Stuchamy uwaznie !

Scista wspdtpraca z naszymi klientami zapewnia nie tylko plynng
realizacje zamoéwien i intensywna obsluge Kklienta. Dzigki wielu
dyskusjom z uzytkownikami naszej technologii wibracyjnej, znamy ich
wymagania lepiej niz, na przykltad, producenci na Dalekim Wschodzie,
mozemy szybko reagowal na biezace zmiany na rynku i jednocze$nie
stale optymalizowa¢ nasza tradycyjng game produktéw. Chociaz
inzynierowie Wiirges sa ekspertami w technologii wibracji, stuchaja
bardzo uwaznie, gdy klienci méwia o swojej specjalistycznej wiedzy w
konkretnych obszarach zastosowan.

Umozliwia to wprowadzenie silnikéw wibracyjnych Wiirges do nowych
obszaréw roboczych. Zabierzemy Cie do $wiata, w ktorym wszystko sie
rusza i wibruje!

Liczba obrotow  Obszary zastosowan elektrowibratorow

min.”

75011000 Przesiewacze wibracyjne, kanaly przeno$nikowe,
(8- 1 B-biegunowe) kraty oporowe, plywajace toza

1500 Plyty podtogowe, Przenosniki rynnowe,
(4-biegunowe) Systemy filtracyjne, Transport rurowy
3000 Stoly wibracyjne, Formy i szalunki

(2-biegunowe) prefabrykatéw betonowych, Oproznianie
siloséw, Postarzanie towaréw, Sprzet fitnes

6000
(4-biegun. 200Hz

Formy i szalunki do prefabrykatéw betonowych,
Stoty wibracyjne, Formy do akumulatoréw,
Maszyny do formowania kamienia

Zadania elektrowibratoréow

Zageszczanie materialow sypkich, pomoc w roztadowaniu siloséw
(drobny materiat), formowane szalunkéw dla przemystu
betonowego, filtry, pomoc w wyladunku z siloséw (gruboziarnisty
material), systemy przesiewania, Przenosniki (gruboziarnisty
material), dtugie filtry workowe.

n bg max S max
3000 15 0,3
1500 10 0,8
1000 8 1,4

750 6 2,0

Wzory do obliczania sztywnych systeméw wibracyjnych

1. Moment roboczy silnika wibracyjnego:
Auy=s- (m + mv)

2. Amplitude wibracji okresla si¢ dla
pozycjil idla pozycji 2: s = Aw
(m+my)
Moment roboczy silnikéw wibracyjnych do okreslenia z katalogu
Obliczanie predkosci i sity odérodkowej jest niepotrzebne. Dla
bezpieczenstwa nalezy sprawdzi¢ wspotczynnik przyspieszenia.
Jest to ustalane przez projektanta i okreéla stosunek przyspieszenia

bg - do wibracji wibrujacej masy

F

Przyspieszenie z powodu grawitacji: 9= —
(m+my)-g

Nie nalezy przekracza¢ maksymalnych wspotczynnikow
przyspieszenia przypisanych do odpowiednich predkosci
synchronicznych elektrowibratoréw. W przeciwnym razie istnieje
ryzyko, Ze czg$ci maszyny nie wytrzymaja obcigzenia wibracyjnego i

wystapia pekniecia.  Patrz Tabela
Oznaczenie Symbol  Jednostka miary
Sila od$rodkowa elektrowibratora F * N
Moment roboczy elektrowibratora Awu * cmkg
Masa elektrowibratora My * kg
Synchroniczna predkosé
elektrowibratora * min-1
Wibracja-amplituda konstrukeji S - cm
Masa kolysania - do wibracji
Masa konstrukgji bez elektrowibratora m - ]
Wspolczynnik przyspieszenia bg
Przyspieszenie ziemskie g 9,81 m/s?

* Te wartos$ci mozna znalez¢ w odpowiednich arkuszach danych.





